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KeDrive for Motion
All-in-one 

Steuerungssystem
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KeDrive for Motion ist ein kompaktes, platzsparendes All-in-one System zur 
wirtschaftlichen Lösung von unterschiedlichsten Steuerungs- und Antriebsaufgaben. 

Selbst komplexe Anlagen lassen sich damit einfach, sicher und effizient automatisieren. Bei einem modularen Aufbau 
des Automatisierungssystems kann auch das Steuerungsmodul alleine zum Einsatz kommen – ganz wie eine klassische 
Steuerung.

Andere Systemkomponenten wie beispielsweise Antriebe, Visualisierungen, I/Os etc. lassen sich einfach einbinden. 
Darüber hinaus können die KeDrive D3-Antriebsmodule alleine als dezentrale Antriebslösung bei einem bereits 
bestehenden Steuerungssystem eingesetzt werden.

KeDrive for Motion 
All-in-one Steuerungssystem
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KeDrive for Motion
All-in-one Steuerungssystem

Kurzbeschreibung

KeDrive for Motion ist ein kompaktes Antriebs- und Steuerungssystem mit integrierter Sicherheitssteuerung. Als 
modulares All-in-one System kann es mit einer modernen Tool-Suite anwenderfreundlich und zeitsparend konfiguriert 
und programmiert werden. Modernste Technik, höchste Wirtschaftlichkeit und maximale Verfügbarkeit sind typische 
Merkmale dieser innovativen Automatisierungslösung.

Produkteigenschaften

• Kompakter, lückenloser Formfaktor
• Modularer, skalierbarer Systemaufbau
• Integrierte, achsübergreifende Sicherheitssteuerung
• 1-, 2- und 3-Achs-Antriebsmodule
• 300%ige Überlastfähigkeit

Controller Unit DU incl. Safety Power Supply DP Axis Modules DA
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Mit KeDrive for Motion 
lassen sich vielfältige 
Automatisierungslösungen 
generieren. Die Offenheit 
der Schnittstellen ermöglicht 
eine einfache Integration in 
bestehende Architekturen.

KeDrive D3 Module Motoren Zubehör

24V link, EtherCAT

DC link, 24V link, EtherCAT

Control
DU + Safety

Control and Safety

Synchron Motors
bis 345 Nm

Engineering
KeStudio

Linear Motors*

bis 5.000 N
EMC
Net filter

Torque Motors*

bis 5.000 Nm
Energy
Brake resistors
DC Link capacitors

Gear Boxes*

bis 5.000 Nm

* on request

Connection
Motor cables
Encoder cables
Bus cables

Power Supply
DP

10...22 kW

Axis Modules
DA + SMM

1,5...32 A

Tool Internet

Ethernet

Centralized 
Drive Unit 
including 
Safety PLC

Decentralized 
Drive Unit 
including 
Safety PLC

Decentralized 
Drive Unit

I/O Modules
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KeDrive D3-DU
Motion Steuerung

Kurzbeschreibung

Die D3-DU Steuerungslösung für SPS, Motion und Robotik ist hochgradig leistungsfähig und maximal flexibel.               
Zahlreiche CPU-Ausprägungen von Intel Atom Quad Core 1,9 GHz bis hin zu Intel Celeron 2 GHz ermöglichen eine     
anwendungsoptimierte Rechenleistung, sodass Antriebssteuerung, Visualisierung, Regelung, Bildverarbeitung und 
standardisierte SPS kostengünstig auf einem einzigen Steuerungssystem laufen können.

Das Steuerungsmodul ist optional mit einer direkt integrierten Sicherheitssteuerung inklusive sicherer I/Os erhältlich. 
Ein kleines Display unterstützt bei der schnellen Konfiguration und Diagnose der Steuerung, Sicherheitssteuerung und 
Antriebe.

Produkteigenschaften

• Leistungsstark und skalierbar
• Höchste Flexibilität durch freie Auswahl 

der Feldbusse
• Optional integrierte, achsübergreifende Safety- 

Steuerung inklusive sicherer I/Os
• Highspeed EtherCAT
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Typenschlüssel

CFast

HMI onboard

USB

EtherCAT MasterSafety digital I/Os

2x Ethernet

RT-Ethernet Slave

RT-Ethernet Master

   D3-DU  3 3 5 / A - 1 0 5 0 - 2 1

Name Line

Reserved

Version Safety

Interface Master Additional
0: none
1: Sercos III Master
2: EtherCAT Master

Processor
3: Intel Atom Quad Core 1,9 GHz
6: Intel Celeron 2 GHz

Interface Slave
1: RT-Ethernet Slave

Safety I/Os
5: Safety 20 SDI 10 SDO 2 SRO

Safety Function
0: no Safety
5: Safety Control

Cooling
A: Cooling Element
B: Cold Plate

Version functional
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KeDrive D3-DU
Motion Steuerung

Umgebungsbedingungen

Betriebstemperatur +5 °C bis +55 °C

Lagertemperatur -40 °C bis +70 °C

Relative Luftfeuchtigkeit 10 % bis 95 % (nicht kondensierend)

Vibrationsfestigkeit Gemäß EN 61131-2

Allgemein D3-DU 33x/x D3-DU 36x/x

Versorgungsspannung 24 V DC, Nennspannungstoleranz: 19,2 V bis 30 V, lt. EN 61131-2

Max. Eingangsstrom 10 A

Überspannungskategorie III (für 230 V SRO)

Schutzklasse I nach EN 61131-2

Max. Gesamtleistungsaufnahme 25 W 60 W

Zusätzliche Leistungsaufnahme 

Sicherheitstechnik ohne I/Os

Eigenbedarf: 3,2 W 

Unter Last: 108 W

Schutzart IP20

Zertifizierung CE, UL, bei integrierter Sicherheitssteuerung zusätzlich TÜV

Rechnerkern D3-DU 33x/x D3-DU 36x/x

Prozessor Intel Atom Quad Core 1,9 GHz Intel Celeron 2 GHz

Speicher 2 GB DDR2-SDRAM 4 GB DDR2-SDRAM

Gepuffertes SRAM 1 MB (100 kB für Retain-Daten, 900 kB für Dateien)

Abmessungen, Gewicht D3-DU 33x/x D3-DU 36x/x

Abmessung HxBxT 310 x 55 x 240 mm

Gewicht 2.860 g 2.700 g

Schnittstellen

Grafikschnittstelle Leitungslänge DVI bis 20 m

Ethernet 10/100/1000 Mbit

EtherCAT 2 Anschlüsse

Master-Feldbus EtherCAT

Zusätzliche optionale Schnittstelle 
EtherCAT oder Sercos

Slave Feldbus Sercos, EtherCAT, PROFINET oder Ethernet/IP konfigurierbar

USB 3x USB 2.0

CFast Typ 1
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KeDrive D3-DU 3x5
Sicherheitssteuerung

Kurzbeschreibung

Die Sicherheitssteuerung ist eine in die KeDrive D3-DU integrierte Sicherheitsoption. Dank der integrierten Bauweise 
werden die Anforderungen an die Kompaktheit im Schaltschrank besonders gut erfüllt. Diese Sicherheitssteuerung 
kombiniert Sicherheitslogik und Antriebsüberwachung in einem Gerät. Zusätzliche Sicherheitsfunktionen im Antrieb 
sind mit Ausnahme von STO (Safe Torque Off) damit nicht mehr notwendig.

Einfache Sicherheitsaufgaben bis hin zu erweiterten sicherheitsgerichteten Robotik-Lösungen lassen sich komfortabel 
umsetzen. Die Sicherheitssteuerung verfügt bereits über 30 fehlersichere Ein- bzw. Ausgänge und ermöglicht eine 
einfache Erweiterbarkeit über EtherCAT. 

Ein grafisches Programmiertool mit zahlreichen vordefinierten Funktionen erlaubt eine einfache Projektierung von 
Sicherheitssensoren und -aktoren bis hin zu ganzen Robotern. Mittels „drag & drop“ können die Ein- und Ausgänge 
komfortabel zur Sicherheitslogik verknüpft werden.

Produkteigenschaften

• Beste Performance für I/O-, Einzelachs- und 
Robotersicherheit

• Schnelle Reaktionszeiten
• Hochintegriert in die funktionale Steuerung
• Erweiterbarkeit über sichere Busprotokolle
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Digitale sicherheitsgerichtete Eingänge

Anzahl der Eingänge 20

Eingangstyp Typ 1 (gemäß EN 61131-2)

Spannungsbereich für „1“ 15 V ≤ UH ≤ 30 V

Spannungsbereich für „0“ -3 V ≤ UL ≤ 5 V

Zustandsanzeige Grüne LED

OSSD-fähig ja

Anzahl der Testausgänge für Querschlusserkennung 4

Digitale sicherheitsgerichtete Ausgänge

Anzahl der digitalen Ausgänge 10

Nennspannung 24 V DC

Nennstrom digitale Ausgänge 8 x 0,5 A; 2 x 2 A

Anzahl der Relais-Ausgänge 2

Max. Spannung für Relais-Ausgänge 230 V potentialfrei, Schließer

Nennstrom für Relais-Ausgänge 4 A

Zustandsanzeige Orange LED

Überlastschutz / kurzschlussfest ja

Allgemein

Anzahl der Kommunikationspartner 8

Sicherheitsprotokolle FSoE, PROFIsafe

Max. Anzahl sicherer Funktionsblöcke 500

Stromaufnahme ohne I/Os 150 mA

Zykluszeit Sicherheitssteuerung 16 ms

Zykluszeit FSoE min. 2 ms

Zertifizierung CE, TÜV, UL

Sicherheitsklasse für I/Os Bis PLe Kategorie 4 nach EN ISO 13849-1

Bis SIL3 nach EN 61508

Sicherheitsklasse für Achssicherheit Abhängig vom verwendeten Gebersystem bis PLe Kategorie 4 nach EN ISO 13849-1

Abhängig vom verwendeten Gebersystem bis SIL3 nach EN 61508 
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KeDrive D3-DU 3x5
Sicherheitssteuerung

Sichere Logikfunktionen

Zustimmtaster 1- oder 2-kanalige Eingangssignale, logischer und optional zeitlicher Vergleich bei 2-ka-

naligen Eingängen, optional Quittierungsanforderung nach Start/Betätigung

Not-Halt Logischer und optional zeitlicher Vergleich der beiden Eingänge, optional Quittierungs-

anforderung nach Entriegelung

Türüberwachung 2- oder 3-kanalige Eingangssignale, logischer und optional zeitlicher Vergleich der Ein-

gangssignale, optional Quittierungsanforderung nach Start/Betätigung

Zweihandbetätigung 2- oder 4-kanalige Eingangssignale, Überwachung der Eingangssignale gemäß EN 574. 

Zertifizierte Funktion für 2-Hand-Bedienung

Endschalter 1- oder 2-kanalige Eingangssignale, logischer und optional zeitlicher Vergleich der 

beiden Eingänge

Lichtvorhang 1- oder 2- kanalige Eingangssignale, logischer und optional zeitlicher Vergleich der bei-

den Eingänge, optional Quittierungsanforderung nach Start/Auslösung und überwach-

ter Start

Betriebsartenwahlschalter 2- oder 3-kanalige Eingangssignale, logische Überwachung der Eingangssignale

Sensor 1- oder 2-kanalige Eingangssignale, logischer und optional zeitlicher Vergleich der bei-

den Eingänge, optional Quittierungsanforderung nach Start/Auslösung und überwach-

ter Start

Sicherer digitaler Ausgang Schaltet einen sicheren digitalen Ausgang um Sicherheitsfunktionen bei anderen Gerä-

ten wie z.B. STO (Safe Torque Off) oder SBC (Safe Brake Control) auf den Achsreglern 

oder Geberbox auszulösen

Sicherer Relais-Ausgang 1- oder 2-kanaliger Relais-Ausgang mit statischer und dynamischer Testung, optionaler 

Rückführkreis für die Überwachung der Schaltfunktion

Logische Verknüpfungen Standard-Bausteine wie z.B. AND, OR, XOR, NOT, RS-Flip-Flop, Timer, EDM (External 

Device Monitoring) etc.

Sichere Schnittstellen

PROFIsafe Funktionale Sicherheit über PROFINET als Slave

FSoE Safety over EtherCAT als Master und Slave
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Sichere Einzelachsfunktionen

SSX Safe Stop 1/2 Überwachung der Bremsrampe und Abschalten des Motors nach Stillstand (SS1) oder 

Überwachung der Bremsrampe und SOS nach Stillstand (SS2)

Entspricht Stopp-Kategorie 1 oder 2 nach EN 60204-1

SOS Safe Operation Stop Stillstandsüberwachung bei aktivem Motor

SLS Safely-Limited Speed Überwachung eines Geschwindigkeitsgrenzwertes

SLP Safely-Limited Position Das Überschreiten eines Positionsgrenzwertes wird überwacht

SEL Safe Emergency Limit Sichere Überwachung der minimalen und maximalen Position bzw. des erlaubten Po-

sitionsbereichs; optional Überwachung der Geschwindigkeits-/Positionsgrenzkurve zur 

Minimierung des worst-case-Überfahrwegs

SLI Safely-Limited Increment Das Einhalten eines spezifizierten Schrittmaßes beim Verfahren wird überwacht

SDI Safe Direction Überwachung der Bewegungsrichtung

SCA Safe CAM Während sich die Motorposition in einem spezifizierten Bereich befindet, wird ein siche-

res Ausgangssignal erzeugt

SRX Safe Referencing Sichere Berechnung und Ablage des Encoder-Offset

Sichere Robotikfunktionen

Safely-Limited Cartesian Speed Sichere Geschwindigkeitsüberwachung beliebiger Punkte am Roboter

Safe Cartesian Zone Monitoring Sichere kartesische Positionsüberwachung beliebiger Punkte am Roboter

Safe Orientation Monitoring Sichere Überwachung der Werkzeugausrichtung

Safe Chaning Unit (Safe Tool) Sicheres Erkennen von Werkzeug und Werkzeugwechsel
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KeDrive D3-DU
Motion Steuerung Zubehör

Speicherkarte XC 510/x

Datenträger für das Abspeichern von Konfigurationen, 
Applikations- und Gerätedaten 

• Alternative für teure SATA SSD
• Power Fail Schutz

Steckerset D3-XT 215/A

Für den Anschluss der I/Os auf der Sicherheitsoption

• Federzugklemmen
• Verdrahtung von sicheren I/Os
• Verstecksicher

XC 510/C XC 510/D

Typ CFast

Speicherkapazität 2 GB 4 GB

Passend für D3-DU 3xx/x-xx5x

Typ Federzugklemmen

Abmessungen, Gewicht

Abmessungen HxBxT 36,4 x 42,8 x 3,3 mm

Gewicht 9,5 g
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KeDrive D3-DP
Versorgungseinheit

Kurzbeschreibung

Die Versorgungseinheit bietet eine zentrale Netzversorgung für den gesamten Achsverbund und gewährleistet eine 
einfache sowie zeit- und kostenoptimierte Installation.

Durch die Versorgung der Achsen über einen Zwischenkreis erfolgt ein optimaler Energieaustausch zwischen den 
Achsen. Die aus dem generatorischen Betrieb entstehende Bremsenergie wird über einen gemeinsamen, zentralen 
Bremswiderstand abgebaut.

Neben der Leistungsversorgung stehen auch 24 V Steuerspannung für Antriebe, Steuerung, Sicherheitssteuerung und 
Peripheriegeräte zur Verfügung. Bei Netzausfall wird die benötigte Energie aus dem Zwischenkreis entnommen, um die 
Antriebe damit sicher zum Stillstand zu bringen.

Produkteigenschaften

• Großer Netzspannungsbereich
• Hohe Leistung
• Hohe Verfügbarkeit
• Netzausfallsichere 24 V Steuerspannung integriert
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Typenschlüssel

Brake Resistor

State I/Os

24 V

EtherCAT

   D3-DP  3 0 0 / A - 1 0 0 0 - 0 1

Name Line

Reserved

Version

Power
10: 10 kW
22: 22 kW

Control Power Supply
0: no Control Power Supply
4: 20 A, 24 V Control Power Supply

Model
0: passiv

Power Supply
0: 3 x 230-480 V AC

Break Resistor
0: extern

Cooling
A: Cooling Element
B: Cold Plate
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KeDrive D3-DP
Versorgungseinheit

24 V Versorgung D3-DP 3xx/x-xx4x , D3-DP 3xx/x-xx5x

Ausgangsbemessungsstrom 20 A

Maximalstrom 40 A

Sicherung Schmelzsicherung 2 x 6 A (gG)

Netzversorgung D3-DP 3xx/x-10xx D3-DP 3xx/x-22xx

Netzspannung 1 x 230 V AC, 3 x 230 V AC – 3 x 480 V AC

Netzeingangsdauerstrom 3 x 25 A, abhängig von Netzimpedanz 3 x 50 A, abhängig von Netzimpedanz

Dauerleistung Typisch 16 kVA Typisch 32 kVA

Verlustleistung Gleichrichter ~ 50 W 110 W

Sicherung Schmelzsicherung 3 x 35 A (gG) Schmelzsicherung 3 x 63 A (gG)

Zwischenkreis D3-DP 3xx/x-10xx D3-DP 3xx/x-22xx

Netzspannung 1 x 230 V AC, 3 x 230 V AC – 3 x 480 V AC

Zwischenkreiskapazität 330 µF 840 µF

Max. Zwischenkreiskapazität 2000 µF (330 + 1670) 4000 µF (840 + 3160)

Zwischenkreis Dauerleistung 10 kW 22 kW

Zwischenkreis Maximalleistung 2 x PN für 1 s 20 kW 44 kW

Zwischenkreis Dauerstrom 18 A DC 39 A DC

Zwischenkreis Maximalstrom 2 x IN für 1 s 36 A DC 78 A DC

Verlustleistung im Innenraum 85 W 130 W

Sicherung Schmelzsicherung 3 x 35 A (gG) Schmelzsicherung 3 x 63 A (gG)

Brems-Chopper D3-DP 3xx/x-10xx D3-DP 3xx/x-22xx

Dauerbremsleistung 3 kW 6 kW

Max Bremsleistung für 0,5 s 16 kW 32 kW

Min. ohmscher Widerstand des angeschlosse-

nen Bremswiderstandes

33 Ohm 15 Ohm

Max. ohmscher Widerstand des angeschlosse-

nen Bremswiderstandes

90 Ohm 90 Ohm
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Abmessungen, Gewicht D3-DP 3xx/x-10xx D3-DP 3xx/x-22xx

Abmessungen (mit Kühlkörper) HxBxT 310 x 55 x 241 mm 310 x 110 x 241 mm

Abmessungen (mit Cold Plate) HxBxT 310 x 55 x 188,5 mm 310 x 110 x 188,5 mm

Gewicht mit Kühlkörper 2,65 kg 5,1 kg

Gewicht mit Cold Plate 2,2 kg 4,2 kg

Umgebungsbedingungen

Betriebstemperatur -10 °C bis +40 °C (bis 50 °C derating 5 % pro °C)

Lagertemperatur -25 °C bis +55 °C

Relative Luftfeuchtigkeit 5 % bis 95 % (nicht kondensierend)

Vibrationsfestigkeit / Schockfestigkeit Gemäß EN 61800-1

Allgemein

Schutzart IP20 mit Ausnahme der Klemmen (IP10)

Zertifizierung CE, UL

Montagehöhe Bis 1000 m über NN, darüber mit derating (1 % pro 100 m, max. 2000 m über NN)
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KeDrive D3-DP
Versorgungseinheit Zubehör

Steckerset D3-XT 22x/A

Steckerset für den Anschluss der I/Os, Versorgung 
und Bremswiderstand auf der Versorgungseinheit

Bremswiderstand VHPR; RXLG

Zum Anschluss an die Versorgungseinheit zum Abbau 
von Bremsenergie im generatorischen Betrieb.

• Hochspannungsfest
• Hohe Verfügbarkeit

Passend für D3-DP 3xx/x

Oberflächentemperatur > 250 °C

Spannung Max. 970 V DC

Anschluss 1 m PTFE Litze

Schutzart IP54

D3-XT 220/A D3-XT 221/A

Passend für D3-DP 3xx/x-10xx D3-DP 3xx/x-22xx

Typ Federzugklemmen Federzugklemmen

VHPR 300 V 90R J VHPR 500 V 40R J RXLG-S1 1000W 40R J

Dauerleistung bei 3x400 V 
Versorgungsspannung

260 W 300 W 1000 W

Maximalbremsleistung 3x400 V
Versorgungsspannung

4,4 kW 10,0 kW 10,0 kW

Zertifizierung CE, UL CE, UL CE

Abmessungen LxBxH 217 x 31 x 60 mm 337 x 31 x 60 mm 280 x 50 x 150 mm
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Netzfilter D3-XF xxx/x

Zur Einhaltung der EMV-Grenzwerte und zur 
Unterdrückung der Ableitströme, die durch 
Leistungskapazitäten hervorgerufen werden

• Hochspannungsfest
• Hohe Verfügbarkeit

D3-XF 
025/A-0612-00

D3-XF 
025/A-1260-00

D3-XF 
053/A-0612-00

D3-XF 
053/A-1260-00

Passend für D3-DP 300/x-10xx D3-DP 300/x-10xx D3-DP 300/x-22xx D3-DP 300/x-22xx

Max. Netzspannung 3 x 400 V AC 3 x 400 V AC 3 x 400 V AC 3 x 400 V AC

Phasenanzahl 3 3 3 3

Max. Anzahl der Achsen 6 12 6 12

Max. Gesamtkabellänge 120 m 600 m 120 m 600 m

Dauerstrom 25 A 25 A 53 A 53 A

Schutzart IP20 IP20 IP20 IP20

Zertifizierung CE, UL CE, UL CE CE, UL

Verlustleistung 4,7 W 9,8 W 13,3 W 18,7 W

Abmessungen HxBxT 270 x 62 x 115 mm 291 x 54,5 x 221 mm 270 x 62 x 115 mm 291 x 54,5 x 221 mm

Gewicht 3,4 kg 5,7 kg 2,3 kg 6,3 kg
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KeDrive D3-DA
Achsregler

Kurzbeschreibung

Der KeDrive D3-DA Achsregler bietet in seinen Ausführungsvarianten ein Optimum an Flexibilität und Wirtschaftlichkeit. 
Dank der Reglerausprägung mit 1 bis 3 Achsen in einem Modul lässt sich ein modularer und sehr kompakter Aufbau 
realisieren. Der KeDrive D3-DA Achsregler betreibt alle gängigen Synchron- und Asynchronmotoren und Direktantriebe. 
Mittels der Multi-Encoder Schnittstelle können unterschiedlichste Gebertypen an einer Schnittstelle angeschlossen 
werden.

Die grundlegendste, antriebsintegrierte Sicherheitsfunktion STO (Safe Torque Off) verhindert einen ungewollten Anlauf 
des Motors nach EN 60204-1, sie macht den Antrieb sicher drehmomentfrei. Diese Funktion in Kombination mit der 
optionalen Sicherheitsfunktion SBC (Safe Brake Control) ist standardmäßig in den Achsreglern integriert.

Die ebenfalls standardmäßig integrierten Eingänge können zur Erkennung von Endlagen- oder Referenzschaltern 
konfiguriert werden. Sie lassen sich auch frei mit beliebigen digitalen Sensoren belegen und in der Steuerungsapplikation 
auswerten.

Produkteigenschaften

• Hohe Überlastfähigkeit
• Flexibler Einsatzbereich
• Bis zu 3 Achsen in einem Gerät
• Multi-Encoder Schnittstellen
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Typenschlüssel

Digital I/Os

Multi Encoder 
Interface

Safe I/Os
Hiperface DSL Interface (bottom side)

EtherCAT

Motor connector (bottom side)

   D3-DA  3 1 0 / A - 0 1 0 1 - 2 0

Name Line

Option
2: max. 599 Hz

Version

Continuous Current
01: 1,5 A
...
32: 32 A

Encoder Interface
0: none
1: Multi Encoder Interface
2: Hiperface DSL

Axis
1: Single Axis
2: Double Axis
3: Triple Axis

Supply
0: DC

Safety Functionality
1: STO

Cooling
A: Cooling Element
B: Cold Plate
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KeDrive D3-DA
Achsregler

Funktionen

Achskorrektur Mit dieser Funktion kann auf einfache Weise ein evtl. in der Mechanik vorhandenes Spiel 

kompensiert werden. 

Digital Filter Zur Filterung von evtl. vorhandenen Rauschanteilen bzw. zur Dämpfung von 

Resonanzfrequenzen stehen diverse Filter zur Verfügung: z.B. PT1 – PT4 Filter, Notch Filter, 

Bandsperren, benutzerdefinierte Filter

Rastmomentkompensation Mit der Funktion lassen sich rotorlageabhängige Rastmomente kompensieren

Reibmomentkompensation Modellbasierte Kompensation von Systemreibung

Motoridentifikation Automatische Erkennung und Identifikation von Motoren und Ableitung der Reglereinstellungen

Autotuning Mit der Autotuning Funktion kann der Kommutierungsoffset erkannt und das 

Lastträgheitsmoment ermittelt werden. Daraus leiten sich die Regelungsparameter für Positions-, 

Geschwindigkeits- und Momentenregelung ab.

Analysefunktionen Zur Analyse vom System Sprungantwort, Übertragungsfunktionen, FFT, Testsignalgenerator

Highspeed Kommunikation Die Kommunikation zwischen Antrieb und Steuerung kann mit einer minimalen Zykluszeit von 

125 µs erfolgen.

Motorsimulation Der Motor wird in der Simulation betrieben. Der reale Motor ist für diese Tests nicht nötig.

Power-Fail Ein Netzausfall wird erkannt und an die Steuerung kommuniziert.

Absolutgeber-Simulation Single-turn Geber kann als Multi-turn Geber genutzt werden.

Geberkorrektur Kompensationsfunktionen zur Kompensation von Geberfehlern und Offsets

Reduktion der Verstärkung Für sehr dynamisch eingestellte Regler kann die Reglereinstellung für kleine Geschwindigkeiten 

reduziert und die Schwingneigung verhindert werden.

Leistungsdaten Einachsregler
D3-DA 
310/x-
01xx

D3-DA 
310/x-
03xx

D3-DA 
310/x-
06xx

D3-DA 
310/x-
12xx

D3-DA 
310/x-
18xx

D3-DA 
310/x-
24xx

D3-DA 
310/x-
32xx

Dauerstrom 1,5 A 3 A 6 A 12 A 18 A 24 A 32 A

Maximalstrom für 10 s  

(* für 2 s, ** für 1,5 s)

3 A 6 A 12 A 24 A 36 A* 48 A 64 A**

Maximalstrom für 0,5 s 4,5 A 9 A 18 A 36 A 48 A 72 A 100 A

Zwischenkreiskapazität 165 µF 165 µF 165 µF 225 µF 225 µF 675 µF 675 µF

DC-Widerstand im Zwischenkreis

(DC+ nach DC-)

146 kOhm 146 kOhm 146 kOhm 146 kOhm 146 kOhm 146 kOhm 146 kOhm

Leistungsausgabe Bremsentreiber 48 W 48 W 48 W 48 W 48 W 48 W 48 W

Funktionale Daten

Multi-Encoder Schnittstelle Resolver, SinCos, SSI, Hiperface, EnDat 2.1/2.2

Zusätzliche Encoder Schnittstelle SinCos, TTL

Feldbus EtherCAT CoE 

Digitale Eingänge 9

Sicherheitstechnik (SIL3, Ple, Cat 4) STO

Sichere digitale Eingänge 4
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Leistungsdaten Zweiachsregler
D3-DA 
320/x-01xx

D3-DA 
320/x-03xx

D3-DA 
320/x-06xx

D3-DA 
320/x-12xx

D3-DA 
320/x-16xx

Dauerstrom 1,5 A 3 A 6 A 12 A 16 A

Maximalstrom für 10 s (* für 2 s) 3 A 6 A 12 A 24 A 32 A*

Maximalstrom für 0,5 s 4,5 A 9 A 18 A 36 A 40 A

Zwischenkreiskapazität 165 µF 165 µF 165 µF 405 µF 405 µF

DC-Widerstand im Zwischenkreis

(DC+ nach DC-)

146 kOhm 146 kOhm 146 kOhm 146 kOhm 146 kOhm

Leistungsausgabe Bremsentreiber 2 x 48 W 2 x 48 W 2 x 48 W 2 x 48 W 2 x 48 W

Leistungsdaten Dreiachsregler
D3-DA 
330/x-01xx

D3-DA 
330/x-03xx

D3-DA 
330/x-06xx

D3-DA 
330/x-12xx

Dauerstrom 1,5 A 3 A 6 A 12 A

Maximalstrom für 10 s 3 A 6 A 12 A 24 A

Maximalstrom für 0,5 s 4,5 A 9 A 18 A 36 A

Zwischenkreiskapazität 165 µF 165 µF 165 µF 405 µF

DC-Widerstand im Zwischenkreis

(DC+ nach DC-)

146 kOhm 146 kOhm 146 kOhm 146 kOhm

Leistungsausgabe Bremsentreiber 3 x 48 W 3 x 48 W 3 x 48 W 3 x 48 W

Abmessungen, Gewicht 
Einachsregler

D3-DA 
310/x-
01xx

D3-DA 
310/x-
03xx

D3-DA 
310/x-
06xx

D3-DA 
310/x-
12xx

D3-DA 
310/x-
18xx

D3-DA 
310/x-
24xx

D3-DA 
310/x-
32xx

Abmessungen HxBxT 310 x 55 x 240 mm 310 x 110 x 240 mm

Gewicht inkl. Kühlkörper ~2,65 kg ~5,1 kg

Gewicht mit Cold Plate ~2,2 kg ~4,2 kg

Abmessungen, Gewicht 
Zweiachsregler

D3-DA 
320/x-01xx

D3-DA 
320/x-03xx

D3-DA 
320/x-06xx

D3-DA 
320/x-12xx

D3-DA 
320/x-16xx

Abmessungen HxBxT 310 x 55 x 240 mm 310 x 110 x 240 mm

Gewicht inkl. Kühlkörper ~2,65 kg ~5,1 kg

Gewicht mit Cold Plate ~2,2 kg ~4,2 kg

Abmessungen, Gewicht 
Dreiachsregler

D3-DA 
330/x-01xx

D3-DA 
330/x-03xx

D3-DA 
330/x-06xx

D3-DA 
330/x-12xx

Abmessungen HxBxT 310 x 55 x 240 mm 310 x 110 x 240 mm

Gewicht inkl. Kühlkörper ~2,65 kg ~5,1 kg

Gewicht mit Cold Plate ~2,2 kg ~4,2 kg
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KeDrive D3-DA
Achsregler

Umgebungsbedingungen

Betriebstemperatur +5 °C bis +40 °C (bis +55 °C mit derating 3,4% pro °C)

Lagertemperatur -25 °C bis +55 °C

Relative Luftfeuchtigkeit 5 % bis 85 % (nicht kondensierend)

Vibrationsfestigkeit / Schockfestigkeit Gemäß EN 61800-2

Allgemein

Schutzart IP20 mit Ausnahme der Klemmen (IP10)

Zertifizierung CE, UL

Montagehöhe Bis 1000 m über NN, darüber mit derating (1 % pro 100 m, max. 2000 m über NN)
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KeDrive D3-DA
Achsregler Zubehör

Steckerset D3-XT 230/A

Steckerset für den Anschluss der I/Os auf den 
Achsreglern.

• Federzugklemmen
• Verdrahtung von onboard I/Os

Steckerset D3-XT 231/A

Optionales Steckerset für den Anschluss eines Motor-
kabels am Achsregler. Bei Verwendung von KEBA 
Kabeln XW Pxx-xxx und XW Hxx-xxx sind diese 
Stecker bereits vormontiert.

• Federzugklemmen
• Anschluss von Motorkabeln

Passend für D3-DA 3xx/x

Typ Federzugklemmen

Passend für D3-DA 3xx/x

Typ Federzugklemmen

EtherCAT Kabel 

EtherCAT Kabel zur Kommunikation zwischen den KeDrive D3 Modulen (D3-DU, D3-DP und D3-DA) ist bereits im 
Lieferumfang enthalten.

• Cat 5

XW 021-xxx Kabel für weitere D3-DP-Module

Optionales EtherCAT Kabel zum Anreihen eines weiteren 
KeDrive D3-DP 300/x Moduls (Versorgungseinheit) oder eines  
anderen EtherCAT Teilnehmers an einen Achsverbund.

• Cat 5
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KeDrive D3-SMM
Sichere Geberbox

Kurzbeschreibung

Mit der zertifizierten Geberbox werden Gebersignale sowie zusätzliche sichere Ein- und Ausgänge dezentral eingelesen 
und über ein Kabel an die Steuerung übertragen. Die Eingänge ermöglichen den Anschluss von sicheren Tastern, 
Schaltern oder weiteren Bedienelementen direkt an der Maschine bzw. in Roboternähe. Alle Ausgänge dienen zur 
sicheren Ansteuerung der Motorbremsen oder stehen zur freien Verwendung zur Verfügung.

Zum sicheren Lösen der Bremsen (auch ohne Steuerschrank) sind Sicherheitsfunktionen direkt in der Geberbox 
implementiert - beispielsweise um Roboter für den Transport vorzubereiten. 

Die Geberbox wird über den EtherCAT Systembus angeschlossen. Den sicheren Austausch von Ist-Werten und Steuer-
kommandos ermöglicht das Sicherheitsprofil FSoE.

Produkteigenschaften

• Dezentrale Geberauswertung
• Reduktion der Verkabelung
• Flexibler Einsatzbereich
• Schnelle Dynamiküberwachung
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Typenschlüssel

EtherCAT

Encoder Interface

Power Supply

Safety I/Os

   D3-SMM  3 6 1 / C - 0 2 5 0 - 0 0

Name Line

Reserved

Variants
0: Standard

Version Safety

I/O Specification
5: 8 SDIs, 10 SDOs, 2 Test outputs

Number of Encoder
6: 6 Encoder interfaces

Type of Encoder
1: Hiperface DSL
2: EnDat 2.2

IP Protection
C: IP54

Interface Slave
2: EtherCAT

Version functional
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KeDrive D3-SMM
Sichere Geberbox

Interne Sicherheitsfunktionen

SBC Safe Brake Control Sichere Ansteuerung und Überwachung einer externen Bremse

SLS Safely-Limited Speed Überwachung eines Geschwindigkeitsgrenzwertes

Schnittstellen

EtherCAT 2 Anschlüsse

Protokolle CoE, FSoE

Encoder-Schnittstellen 6 x Hiperface DSL bzw. 6 x EnDat 2.2

Abmessungen, Gewicht

Abmessungen HxBxT 160 x 62 x 131 mm

Gewicht 1.950 g

Digitale sicherheitsgerichtete Eingänge

Anzahl 8

OSSD-fähig ja

Anzahl der Testausgänge 

für Querschlusserkennung

2

Digitale sicherheitsgerichtete Ausgänge

Anzahl 10

Nennspannung 24 V DC

Nennstrom digitale Ausgänge 1 x 2 A; 5 x 1 A; 4 x 0,5 A

Überlastschutz / kurzschlussfest ja

Umgebungsbedingungen

Betriebstemperatur +5 °C bis +55 °C

Lagertemperatur -40 °C bis +70 °C

Relative Luftfeuchtigkeit 10 % bis 95 % (nicht kondensierend)

Vibrationsfestigkeit / Schockfestigkeit Gemäß EN 61131-2

Allgemein

Versorgungsspannung 24 V DC, 19,2 V bis 30 V, lt. EN 61131-2

Stromaufnahme inkl. Geber ohne I/Os typ. 600 mA

Max. Eingangsstrom 6,5 A

Max. Gesamtleistungsaufnahme 10 W
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Verkabelung von Geberbox

Motor DMS2
KEBA

Servokabel XW HBx-xxx
KEBA

Geberbox D3-SMM
KEBA

Ethernet XW (auf Anfrage)
KEBA

Schaltschrank
KEBA

Harting
Han modular

Power Sammelkabel
Ethernet Kabel
Versorgungskabel

Zusätzliche Leistungsaufnahme 

Sicherheitstechnik I/Os

Unter Last: 144 W

Schutzart IP54

Zertifizierung CE, ATEX, TÜV, UL

Zykluszeit 125 µs / 4 ms (Sicherheitsfunktionen)

Sicherheitsklasse für I/Os Bis PLe Kategorie 4 nach EN ISO 13849-1 

Bis SIL3 nach EN 61508

Sicherheitsklasse für SBC PLd Kategorie 3 nach EN ISO 13849-1 pro Bremsenausgang

SIL2 nach EN 61508 pro Bremsenausgang
PLe Kategorie 4 nach EN ISO 13849-1 bei Verwendung von 2 Bremsenausgängen
SIL 3 nach EN 61508 bei Verwendung von 2 Bremsenausgängen

Sicherheitsklasse für SLS PLd Kategorie 3 nach EN ISO 13849-1 bei Verwendung von Hiperface DSL Gebern

SIL2 nach EN 61508 bei Verwendung von Hiperface DSL Gebern
PLe Kategorie 4 nach EN ISO 13849-1 bei Verwendung von EnDat 2.2 Gebern
SIL 3 nach EN 61508 bei Verwendung von EnDat 2.2 Gebern
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KeDrive D3-SMM
Geberbox Zubehör

EtherCAT Kabel XW xxx-xxx M12 -> RJ45 (auf Anfrage)

Kabel zur Kommunikation zwischen Geberbox und 
Steuerungseinheit D3-DU.

• Cat 5

Hutschienenhalter D3-XT 250/A

Optional zur Montage der Geberbox auf einer 
Hutschiene.

• Metall

Passend für D3-SMM 3xx/x

Typ Hutschienen Montageset

Material Metall

EtherCAT Kabel XW xxx-xxx M12 -> M12 (auf Anfrage)

Kabel zur Verbindung von zwei Geberboxen

• Cat 5

Passend für D3-SMM 3xx/x

Typ Netzwerk Anschlusskabel

Spezifikation Cat 5, Cat 5e

Schirmung SF/UTP

Anschlusstyp M12, RJ45

Steckerausführung gerade

Kabellänge 0,5 m
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Steckerset D3-XT 251/A

Optional 3 x M12 Rundstecker für den Anschluss der Geber auf der 
Geberbox.

• IP67
• Metall

Blindstopfenset D3-XT 252/A

Optional 20 x M12 Blindstopfen für den Verschluss der 
Geberstecker auf der Geberbox.

• IP67
• Kunststoff

Passend für D3-SMM 3xx/x

Typ M12 Stecker

Anzahl 3

Schutzklasse IP67

Passend für D3-SMM 3xx/x

Typ Blindstopfen M12

Schutzklasse IP67
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Type
P01: 1,5 mm²
P02: 2,5 mm²
P04: 4 mm²
H01: Hiperface DSL 1,5 mm²
H02: Hiperface DSL 2,5 mm²
HE1: DSL extension 1,5 mm²
HE2: DSL extension 2,5 mm²

KeDrive D3
Motorkabel

Geberkabel XW Exx-xxx / XW Rxx-xxx

Zum Anschluss von DMS2 Motoren mit Hiperface 
Gebern oder Resolvern an ein Achsmodul KeDrive 
D3-DA

Typenschlüssel

   XW E10 - 055

Name Type
E10: Hiperface (M23)
R10: Resolver (M23)

Length
e.g. 055 -> 5,5 m

Leistungskabel XW Pxx-xxx / XW Hxx-xxx

Zum Anschluss von DMS2 Motoren an ein 
Achsmodul KeDrive D3-DA

Typenschlüssel

   XW P01 - 055

Name Length
e.g. 055 -> 5,5 m

Leistungskabel XW HBx-xxx 

Zum Anschluss von DMS2 Motoren an ein 
Achsmodul KeDrive D3-DA und eine Geberbox. 

Typenschlüssel

 XW HB1 - 055

Name Type
HB1: Hiperface DSL 1,5mm2

HB2: Hiperface DSL 2,5mm2

Length
e.g. 055 -> 5,5 m
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KeDrive D3
Auswahlhilfe

Auswahlhilfe Motor- und Geberkabel

D3-DA 3xx/x-xx1x-xx D3-DA 3xx/x-xx2x-xx

Hiperface 128 periodes DMS2-xxx-xxxx-xx-xx1xxx-xxxx-x X

Hiperface 16 periodes DMS2-xxx-xxxx-xx-xx2xxx-xxxx-x X

Hiperface DSL optical DMS2-xxx-xxxx-xx-xx5xxx-xxxx-x X

Resolver DMS2-xxx-xxxx-xx-xx90xx-xxxx-x X

XW E10-xxx
XW P0x-xxx

XW R10-xxx
XW Pxx-xxx

XW Hxx-xxx

Hiperface 128 periodes DMS2-xxx-xxxx-xx-xx1xxx-xxxx-x X

Hiperface 16 periodes DMS2-xxx-xxxx-xx-xx2xxx-xxxx-x X

Hiperface DSL optical DMS2-xxx-xxxx-xx-xx5xxx-xxxx-x x

Resolver DMS2-xxx-xxxx-xx-xx90xx-xxxx-x X

XW Hx1-xxx
XW P01-xxx

XW Hx2-xxx
XW P02-xxx

XW P04-xxx XW P06-xxx XW P10-xxx

DMS2-058 X

DMS2-070 X

DMS2-091 X

DMS2-100 X

DMS2-142* X

DMS2-142-0260-30 X

DMS2-142-0290-30 X

DMS2-142-0320-30 X

DMS2-142-0350-30 X

DMS2-142-0380-30 X

DMS2-142-0200-45 X

DMS2-142-0260-45 X

DMS2-142-0290-45 X

DMS2-142-0320-45 X

DMS2-142-0350-45 X

DMS2-142-0380-45 X

DMS2-190* X

DMS2-190-0420-20 X

DMS2-190-0560-20 X

DMS2-190-0680-20 X

DMS2-190-0800-20 X

DMS2-190-0280-30 X

DMS2-190-0360-30 X

DMS2-190-0420-30 X

DMS2-190-0560-30 X

DMS2-190-0680-30 auf Anfrage

DMS2-190-0800-30 auf Anfrage

*Abweichungen siehe Tabelle
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*Abweichungen siehe Tabelle

Schritt Beispiel Hilfe

1 Ermitteln der Antriebsanforderungen

• Drehmoment, Drehzahl, Leistung, ...

• Schnittstellen, Funktionen

• Achsanzahl

Servoantrieb für eine Handling-Achse

• Effektivmoment 4,5 Nm

• Maximalmoment 8 Nm

• Drehzahl 2.500 U/min

• 3-Achsen

Unterstützung bei der Auslegung durch KEBA

2 Auswahl der Leistungsteil-Motor- 

Kombination

KeDrive D3 Dreiachsmodul

• Stillstandsdauermoment 5 Nm

• Maximalmoment 15 Nm

• Maximaldrehzahl 3000 U/min

g Kapitel „KeDrive D3-DA Achsregler"

g Katalog „KeDrive DMS2 Synchronmotoren“

3 Auswahl der Versorgung

• Versorgungsspannung

• Versorgungsleistung für Antriebe

• Versorgungsleistung für 24 V

KeDrive D3 Versorgungseinheit

• 10 kW

• 20 A Hilfsspannungsversorgung

g Kapitel „KeDrive D3-DP Versorgungseinheit“

4 Festlegen der Steuerungsperformance

• Anzahl der synchronisierten Achsen

• Anzahl der nicht synchronisierten Achsen

• Anzahl der Roboterkinematiken

KeDrive D3 Steuerungseinheit

• mittlere Performance

• 3 synchronisierte Achsen

g Kapitel „KeDrive D3-DU Motion Steuerung“

5 Auswahl des Zubehörs

• Netzfilter

• Bremswiderstände

• Verbindungstechnik

• Netzfilter D3-XF 025/A-0612-00

• Bremswiderstand VHPR 300 V 90R J

• Geberkabel XW E10-050

• Leistungskabel XW P01-050

g Kapitel „KeDrive D3-DP Versorgungseinheit

Zubehör“

g Kapitel „KeDrive D3 Motorkabel“

XW Hx1-xxx
XW P01-xxx

XW Hx2-xxx
XW P02-xxx

XW P04-xxx XW P06-xxx XW P10-xxx

DMS2-058 X

DMS2-070 X

DMS2-091 X

DMS2-100 X

DMS2-142* X

DMS2-142-0260-30 X

DMS2-142-0290-30 X

DMS2-142-0320-30 X

DMS2-142-0350-30 X

DMS2-142-0380-30 X

DMS2-142-0200-45 X

DMS2-142-0260-45 X

DMS2-142-0290-45 X

DMS2-142-0320-45 X

DMS2-142-0350-45 X

DMS2-142-0380-45 X

DMS2-190* X

DMS2-190-0420-20 X

DMS2-190-0560-20 X

DMS2-190-0680-20 X

DMS2-190-0800-20 X

DMS2-190-0280-30 X

DMS2-190-0360-30 X

DMS2-190-0420-30 X

DMS2-190-0560-30 X

DMS2-190-0680-30 auf Anfrage

DMS2-190-0800-30 auf Anfrage

XW Hx1-xxx
XW P01-xxx

XW Hx2-xxx
XW P02-xxx

XW P04-xxx XW P06-xxx XW P10-xxx

DMS2-240* X

DMS2-240-0980-20 auf Anfrage

DMS2-240-1200-20 auf Anfrage

DMS2-240-0730-30 auf Anfrage

DMS2-240-0810-30 auf Anfrage

DMS2-240-0980-30 auf Anfrage

DMS2-240-1200-30 auf Anfrage

In fünf Schritten zum passenden Antrieb
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KeDrive D3
Konfiguration Hiperface

Name Typ Verwendung

Netzfilter D3-XF 025/A-0612-00 Zur Erfüllung der EMV-Vorgaben

Steuerungsmodul D3-DU-335/A-0150-xx Zur Ausführung der Maschinenapplikaition

(Typ ist abhängig von der notwendigen Leis-

tung und Sicherheitsanforderung)

CFast XC 510/C Notwendig für jede D3-DU 3xx/x-xxxx-xx für 

Betriebssystem, Applikation, Parametersätze 

etc.

Safety Steckerset D3-XT 215/A Optional für Option D3-DU 3x5/x-xx50-xx

Versorgungseinheit D3-DP 300/A-1040-xx Zur Generierung der Versorgungsspannung 

für Steuerungseinheit und Achsregler. 

Min. 1 Stück je Maschine

Versorgungseinheit Steckerset D3-XT 220/A Notwendig für jede Versorgungseinheit 

D3-DP300/x-xxxx-xx

Bremswiderstand VHPR 300 V 90R J Notwendig für jede Versorgungseinheit 

D3-DP300/x-xxxx-xx

(Typ ist abhängig von der Applikation)

Achsregler D3-DA 330/A-0111-xx Zum Antrieb von Servomotoren. Min. 1 Stück 

je Maschine notwendig.

(Typ ist abhängig von der Applikation)

Achsregler Steckerset D3-XT 230/A Notwendig für jeden Achsregler 

D3-DA 3xx/x-xxxx-xx

Achsregler Motor-Steckerset D3-XT 231/A Notwendig zum Anschluss eines Motors an 

einen Achsregler D3-DA 3xx/x-xxxx-xx, 

1 Stück je Motor. Für den Einsatz von DMS2 

Motoren mit XW Pxx-xxx oder XW Hxx-xxx ist 

das Steckersetz nicht notwendig. 

1 Stk für D3-DA 31x/x-xxxx-xx

2 Stk für D3-DA 32x/x-xxxx-xx

3 Stk für D3-DA 33x/x-xxxx-xx

Leistungskabel XW P01-050 Für den Anschluss von DMS2 Motoren mit 

Hiperface Gebern an einen Achsregler 

D3-DA 3xx/x-xx11-xx

Geberkabel XW E10-050 Für den Anschluss von DMS2 Motoren mit 

Hiperface Gebern an einen Achsregler 

D3-DA 3xx/x-xx11-xx

Motor DMS2-070-0024-30-B11MG1-Q000-x

Software KeStudio U4 Min. 1 Stück je Kunde notwendig zur Erstel-

lung der Maschinenapplikation

KeStudio DriveManager D3 Min. 1 Stück je Kunde notwendig zur Parame-

trierung der Achsregler

KeStudio SafeEdit Min. 1 Stück je Kunde notwendig für die 

Verwendung von der Sicherheitsoption 

D3-DU 3x5/x-xx50-xx

Lizenzen KeMotion, KeSafe etc. Notwendig für jedes Steuerungsmodul 

D3-DU 3xx/x-xxxx-xx

Beispiel einer typischen Konfiguration mit Standard-Hiperface-Gebern
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Verkabelung Hiperface

Motor DMS2
KEBA

Leistungskabel XW Pxx
KEBA

Encoder Kabel XW Exx
KEBA

Steckerset D3-XT 215/A
KEBA

Steckerset D3-XT 220/A
KEBA

Netzfilter D3-XF
KEBA

CFast D3-XC 340/A
KEBA

Steuerung D3-DU 335/x
KEBA

Achsregler D3-DA 3xx/x-xx11-xx
KEBA

Versorgungseinheit D3-DP 300/x
KEBA

Bremswiderstand VHPR
KEBA

Steckerset D3-XT 230/A
KEBA
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KeDrive for Motion
Konfiguration Hiperface DSL

Name Typ Verwendung

Netzfilter D3-XF 025/A-0612-00 Zur Erfüllung der EMV-Vorgaben

Steuerungsmodul D3-DU-335/A-0150-xx Zur Ausführung der Maschinenapplikation

(Typ ist abhängig von der notwendigen Leis-

tung und Sicherheitsanforderung)

CFast XC 510/C Notwendig für jede D3-DU 3xx/x-xxxx-xx für 

Betriebssystem, Applikation, Parametersätze 

etc.

Safety Steckerset D3-XT 215/A Optional für Option D3-DU 3x5/x-xx50-xx

Versorgungseinheit D3-DP 300/A-1040-xx Zur Generierung der Versorgungsspannung 

für Steuerungseinheit und Achsregler. 

Min. 1 Stück je Maschine

Versorgungseinheit Steckerset D3-XT 220/A Notwendig für jede Versorgungseinheit

D3-DP300/x-xxxx-xx

Bremswiderstand VHPR 300 V 90R J Notwendig für jede Versorgungseinheit 

D3-DP300/x-xxxx-xx

(Typ ist abhängig von der Applikation)

Achsregler D3-DA 330/A-0121-xx Zum Antrieb von Servomotoren. Min. 1 Stück 

je Maschine notwendig

(Typ ist abhängig von der Applikation)

Achsregler Steckerset D3-XT 230/A Notwendig für jeden Achsregler 

D3-DA 3xx/x-xxxx-xx

Achsregler Motor-Steckerset D3-XT 231/A Notwendig zum Anschluss eines Motors an 

einen Achsregler D3-DA 3xx/x-xxxx-xx, 

1 Stück je Motor. Für den Einsatz von DMS2 

Motoren mit XW Pxx-xxx oder XW Hxx-xxx ist 

das Steckerset nicht notwendig. 

1 Stk für D3-DA 31x/x-xxxx-xx

2 Stk für D3-DA 32x/x-xxxx-xx

3 Stk für D3-DA 33x/x-xxxx-xx

Leistungskabel XW H01-050 Für den Anschluss von DMS2 Motoren mit 

Hiperface DSL Gebern an einen Achsregler 

D3-DA 3xx/x-xx21-xx

Motor DMS2-070-0024-30-B15MG1-Q000-x

Software KeStudio U4 Min. 1 Stück je Kunde notwendig zur Erstel-

lung der Maschinenapplikation

KeStudio DriveManager D3 Min. 1 Stück je Kunde notwendig zur Parame-

trierung der Achsregler

KeStudio SafeEdit Min. 1 Stück je Kunde notwendig für die 

Verwendung von der Sicherheitsoption 

D3-DU 3x5/x-xx50-xx

Lizenzen KeMotion, KeSafe etc. Notwendig für jedes Steuerungsmodul 

D3-DU 3xx/x-xxxx-xx

Beispiel einer typischen Konfiguration mit Hiperface-DSL-Gebern
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Steckerset D3-XT 215/A
KEBA

Steckerset D3-XT 220/A
KEBA

Verkabelung Hiperface DSL

Motor DMS2
KEBA

Leistungskabel XW Hxx
KEBA

Steckerset D3-XT 230/A
KEBA

Netzfilter D3-XF
KEBA

CFast D3-XC 340/A
KEBA

Steuerung D3-DU 335/x
KEBA

Achsregler D3-DA 3xx/x-xx21-xx
KEBA

Versorgungseinheit D3-DP 300/x
KEBA

Bremswiderstand VHPR
KEBA
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Telefon: +43 732 7090-0, Fax: +43 732 730910, keba@keba.com

KEBA Gruppe weltweit 
China  •  Deutschland  •  Indien  •  Italien  •  Japan  •  Niederlande
Österreich • Rumänien • Schweiz • Südkorea • Taiwan
Tschechische Republik  •   Türkei   •   USA 
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www.keba.com

Fit für die Zukunft 
mit KEBA.

Die KEBA AG wurde 1968 gegründet und ist ein international 
erfolgreiches Elektronikunternehmen mit Sitz in Linz (Öster-
reich) und weltweiten Niederlassungen.

KEBA entwickelt und produziert seit mittlerweile 50 Jahren 
entsprechend dem Leitspruch “Automation by innovation” in-
novative Automatisierungslösungen von höchster Qualität für 
die Industrie-, Bank- und Dienstleistungs- sowie Energieauto-
mation. Kompetenz, Erfahrung und Mut machen KEBA zum 
Technologie- und Innovationsführer in seinen Branchen. Um-
fangreiche Erfahrung in der Entwicklung und Produktion ist der 
Garant für höchste Qualität.


