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Offline-Programmierung mit RoboPlan
Programmierung von Schweiß- und Verfahrwegen sowie Sensorroutinen an 3D-Modellen

Während in der Roboteranlage die Produktion läuft, kann gleichzeitig in RoboPlan ein neues Programm erstellt 
werden. Bei RoboPlan werden Schweiß- und Verfahrwege sowie Sensorroutinen an 3D-Modellen erstellt, zu 
denen dann die Schweißparameter und weitere für den Ablauf des Programmes erforderliche Funktionen 
definiert werden. Das so entwickelte Programm wird direkt in die Steuerung des Roboters übertragen.  Diese 
Vorgehensweise erfordert weniger Zeit als die Erstellung eines neuen Programms mit dem TEACH-Verfahren 
in der Roboteranlage. So steigern Sie die Anlagenauslastung, optimieren den Fertigungsprozess und flexibili-
sieren Ihre Schweißfertigung.

Vorteile: 

 n Programmierung parallel zur Fertigung: Steigerung der Anlagenauslastung

 n Schnelle Produkt- und Bauteilanpassung: Optimierung des Fertigungsprozess 

 n Prototypenprogrammierung: Verbesserte Fertigungsplanung 

 n Mehr Teile in kürzerer Zeit: Höhere Flexibilität
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Einsatzgebiet: Offline-Programmierung

1. Deutliche Reduzierung der Programmierzeit: 
Effizienzsteigerung der Roboteranlage

2. Zugriff auf vorhandene Schweißprozessdaten:
Reduzierter Aufwand für Optimierungen der Schweiß-
parameter an der Roboteranlage

3. Automatische Generierung der Punkte entlang der 
Werkstückkanten: 
Beschleunigte Bereitstellung von Programmen für 
Werkstücke mit komplexen Konturen

AGCO Fendt 
Komplexe Fertigungslinie für Hightech-Traktorkabinen

Beim Schweißen von Sicherheitskabinen für Traktoren setzt 
AGCO Fendt auf Schweißtechnik aus dem Hause CLOOS. 
In der komplexen Fertigungslinie arbeiten die manuelle 
und automatisierte Schweißtechnik Hand in Hand. Sie ist 
mehr als 70 Meter lang und besteht aus zwölf Stationen. In 
sieben Anlagen mit insgesamt 19 Robotern und an sechs 
Arbeitsplätzen zum Handschweißen werden pro Schicht 
bis zu 23 Kabinen im MAG-Prozess geschweißt. AGCO 
Fendt erstellt die Schweißprogramme für die große Anzahl 
an unterschiedlichen Sicherheitskabinen mit der Offline-
Programmiersoftware RoboPlan. 

Offline-Programmierung

Anwendungsbeispiele
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Einsatzgebiet: Kleine Losgrößen

1. Zugriff auf bereits programmierte Segmente:
Schnellere Programmierung von Folgeprogrammen 

2. Prozessdatenbibliothek: 
Rasche Erstellung der Programme mit direktem Zugriff 
auf die Schweißparameter

3. Rückführung der Programmdaten aus der Roboter-
anlage nach RoboPlan:
Bereitstellung optimierter Programmdaten für Folge-
programme

Stahlbau 
Flexible Roboteranlage für Stahlbau 

Für das automatisierte Schweißen von komplexen Stahl-
bauteilen kommt eine Roboteranlage von CLOOS zum 
Einsatz. Herzstück der Anlage sind zwei QIROX-Schweiß-
roboter QRC-410. Die Roboter sind über Kopf an einem 
C-Ständer montiert und können auf der Bodenfahrbahn 
mit 18-m-Fahrweg hin und her bewegt werden. Die Anlage 
lässt sich flexibel für Stahlträger unterschiedlicher Längen 
und Größen einsetzen. Die Offline-Programmierung der 
Roboteranlage erfolgt mit der RoboPlan-Software von 
CLOOS. Damit steigert der Anwender sowohl Wirtschaft-
lichkeit als auch Qualität der Fertigung um ein Vielfaches.

Kleine Losgröße
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Einsatzgebiet: Produktionsplanung

1. Takt- und Programmlaufzeitermittlung:
Umfassende Produktionsplanung

2. Berechnung der Fertigungskosten:
Wirtschaftlichkeitsprüfung des Werkstücks für die 
Roboteranlage 

Glüpker Blechtechnologie GmbH
Effizienz durch Automatisierung und optimale Prozesse

Seit mehr als 20 Jahren vertraut Glüpker Blechtechnologie 
auf die Schweißtechnik von CLOOS. Mittlerweile setzen die 
Blechspezialisten mehr als 30 Roboteranlagen zum automa-
tisierten Schweißen ein. Dabei handelt es sich sowohl um 
kompakte Roboterzellen zum Schweißen von Kleinteilen als 
auch um größere Roboteranlagen mit mehreren Robotern 
zum Schweißen von komplexen Bauteilen. Für die Offline-
Programmierung der Schweißprogramme setzt Glüpker 
RoboPlan ein. Zudem nutzt das Unternehmen RoboPlan 
auch für Rentabilitätsprüfungen, die ans Licht bringen, ab 
wann sich die Automatisierung rechnet. Meist sprechen 
die hohe Wiederholgenauigkeit, die Prozesssicherheit und 
die erhöhte Schweißgeschwindigkeit für den Einsatz von 
Robotern.

Produktionsplanung

Anwendungsbeispiele
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Einsatzgebiet: Produktentwicklung

1. Automatisierungsgerechte Produktentwicklung:
Vermeidung von Aufwand und Kosten für das Testen 
der Werkstücke und der Werkzeugtauglichkeit

2. Machbarkeitsanalyse:
Schnelle und kostenfreie Prüfung, ob das Werkstück 
bezüglich Abmessungen und Zugänglichkeit von der 
Roboteranlage bearbeitet werden kann

Fritz Driescher KG
Effiziente Gestaltung der Fertigungsabläufe mit RoboPlan 

Die Schaltanlagen von Driescher-Wegberg sind modular 
aufgebaut und können individuell zusammengestellt 
werden. Driescher-Wegberg geht dabei flexibel auf spezi-
elle Kundenwünsche ein. Aufgrund der großen Produktviel-
falt werden meist kleine Losgrößen gefertigt. Deshalb nutzt 
das Unternehmen die Offline-Programmier-Software Robo-
Plan von CLOOS. Während in der Anlage die Produktion 
läuft, kann gleichzeitig in RoboPlan ein neues Programm 
erstellt werden. Durch den Einsatz der Roboteranlage mit 
der CLOOS-RoboPlan-Software zur Offline-Programmie-
rung konnte Driescher-Wegberg die Schweißqualität noch-
mals erhöhen und gleichzeitig die Fertigungszeit deutlich 
reduzieren.

Produktentwicklung
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Funktionen 
auf einen Blick

Bahnfunktionen

 n Bahnen drehen und spiegeln, teilen und vereinen

 n Wechsel der Bearbeitungsrichtung auf einer Bahn

 n Verändern der Bearbeitungsreihenfolge

 n Automatisches Programmieren einer Bahn entlang einer 
Kontur oder um eine Kontur herum

 n Beeinflussung des Werkzeugabstands (Anstell-, Neigungs-
und Rotationswinkel)

 n Selbstständiges Generieren von Zustellbewegungen 
zwischen zwei Positionen

Bahn transformieren

 n Erzeugen von neuen Bahnen durch Anwendung von räumli-
chen Transformationen

 n Spezifizierung von Transformationen (Drehungen, Verschie-
bungen etc.)

TEACH-Funktionen

 n Achsspezifisches (PTP) und kartesisches (CP) Verfahren

 n Synchrones Fahren externer Achsen

 n Punkte programmieren, anfahren und löschen

 n Vor- und Rückwärtsblättern zu Punkten

 n Einfügen und Löschen von einem oder mehreren Punkten

 n Absolutes oder relatives Verschieben und Drehen

 n Erreichbarkeitstest mit Achswertberechnung

Macro

 n Speicherung kompletter Schweißfolgen bei gleichen, ähnli-
chen oder immer wiederkehrenden Baugruppen

 n Anwendung als Macro an beliebiger Stelle

Video- und Screenshot-Funktion

 n Festhalten von Simulationen als Videos und Einzelbilder
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Simulationsfunktionen

 n Bewegungssimulation des Roboters und externer (synchroni-
sierter) Achsen

 n Anzeige bei Erreichen der Arbeitsbereichsgrenzen

 n Berechnung der Zykluszeit und der Schweißnahtlänge

 n Kollisionsbetrachtung

 n Einbeziehung von SPS-Funktionen (Spannerbewegungen, 
Werkzeugachsen u.v.m.)

Kollisionstest

 n Umfassende Kollisionsbetrachtung

 n Vermeidung von Kosten durch mögliche Kollisionen an der 
Anlage bei offline geprüften Programmen

 n Integration externer Bewegungsabläufe

 n Erheblich verkürzte Nacharbeit der Programme in der Robo-
tersteuerung

Achswerte setzen und verschieben

 n Verschieben von Punkten in internen, externen und kartesi-
schen X-, Y- und Z-Achsen in einem komfortablen Dialog

 n Komfortables Verschieben und Setzen auf feste Werte

Funktion CAD-Bahnen

 n Optimierte Programmierung durch automatische Bahnenge-
nerierung entlang der Werkstückkanten

Programmierfunktionen

 n Automatisierte Erzeugung von Wannenlagen

 n Unterstützung von Off- und Online-Lasersensoren zur 
Vermessung von Werkstücktoleranzen

 n Simulation mehrerer Roboter an einem Werkstück

MultiLayer (Mehrlagentechnik):

 n Automatisches Erzeugen von Punkten für Decklagen einer 
Schweißnaht

ToolChange (Werkzeugwechsel):

 n Programmierung eines Werkstücks mit verschiedenen 
Werkzeug-Geometrien (z. B. Eindraht- und Tandem-Schweiß-
brenner)
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Module
auf einen Blick

RoboPlan – optionale Module
Die optionalen Module vereinfachen die Offline-Programmierung nochmals 
erheblich. So heben Sie die Produktivität Ihrer Schweißfertigung auf ein 
Maximum.

MultiRobot

 n Offline-Programmierung von mehreren Robotern in einer 
Anlage

Integration Offline-Lasersensor OPT

 n (OPT= Offline Programmable Templates) 
Automatische Generierung der Templates direkt aus Robo-
Plan mit Bestimmung der erforderlichen Parameter (z. B. 
Blechdicken und Öffnungswinkel) aus dem CAD-3D-Modell

 n Programmierung und Integration der Messbahn in den 
Programmablauf

Integration Online-Lasersensor

 n Programmierung von Nahtanfangssuche und statischen 
Messabläufen in RoboPlan
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Module
auf einen Blick

ShiftPlanning

 n Transferieren eines Programms oder Programmabschnittes 
auf eine andere Arbeitsstation oder auf eine andere Roboter-
anlage

Konverter für Importformate

 n SAT (ACIS) (Standard)

 n Step-Format (Standard)

 n SolidWorks (optionale Funktion)

 n ProE/Creo (optionale Funktion)

 n Catia V5 (optionale Funktion)

RoboPlan-CAD-Interface 

Die Funktion „RoboPlan-CAD-Interface“ ermöglicht die automa-
tische Erzeugung von Schweißbahnen auf Basis von hinterlegten 
Nahtinformationen aus einem CAD-System. Eine Erweiterung 
(AddIn) für das CAD-System extrahiert Schweißnahtinforma-
tionen wie geometrische Positionen sowie Nahtstärken und 
stellt diese RoboPlan per Schnittstelle zur Verfügung. RoboPlan 
erzeugt daraus direkt Schweißbahnen.

 n Import von Schweißnähten aus 
CAD-System 

 n Direkte Übernahme der 
Nahtinformationen

 n Anbindung an verschiedene CAD-Systeme 
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Nähte aus CAD

Die Funktion „Nähte aus CAD“ erkennt geometrische Körper 
(Prismen und Sheet Bodies), die zur Markierung von Schweiß-
nahtverläufen dienen, in den CAD-Daten automatisch. Die vom 
Anwender geplanten Nähte werden so an der korrekten Position 
erzeugt und direkt in Schweißbahnen umgewandelt. 

 n Schnelle Übernahme der Schweißnahtver-
läufe aus den CAD-Daten

 n Automatische Abbildung und Umwand-
lung von Schweißnähten als Dreiecks-
körper und Sheet Bodies

 n Reduzierte Fehleranfälligkeit

Automatische Bahnoptimierung

Bei der Funktion „automatische Bahnoptimierung“ erkennt Robo-
Plan die Geometrie des Bauteils. Sobald eine Kollision zwischen 
Bauteil und Schweißbrenner festgestellt wird, erfolgt eine auto-
matische Anpassung der Brennerorientierung nach editierbaren 
Regeln. So können kollisionsbehaftete Situationen bei Schweiß-
bahnen von RoboPlan aufgelöst werden. 

 n Automatische Erkennung der Bauteilgeo-
metrie

 n Auflösung von kollisionsbehafteten Situ-
ationen 

 n Zeitersparnis durch minimierten Program-
mieraufwand

Module
auf einen Blick
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Dienstleistungen

Anlagenmodellierung

Wir erstellen für Sie die Modellierung Ihrer CLOOS-
Roboteranlage. Dabei importieren wir die Roboter- und 
Positionierer-Modelle, konvertieren Ihre vorhandenen Daten 
der Spannwerkzeuge und Werkstücke und bauen aus den 
verschiedenen Komponenten das RoboPlan-Modell Ihrer Anlage. 
So stehen Ihnen alle Funktionen und Vorteile von RoboPlan 
direkt zur Verfügung.

Seminare

QIROX-Software – Offline-Programmieren mit RoboPlan

Dieses Seminar richtet sich an Roboterprogrammierer und 
Anwender, die mit der Erstellung, Korrektur und Pflege der Robo-
terprogramme beauftragt sind. Erfahren Sie alles Wissenswerte 
über die Offline-Programmierung mit RoboPlan. Lernen Sie unter 
anderem, wie sie die grafische Oberfläche bedienen, wie sie die 
Programmierfunktionen handhaben und wie sie Arbeitspro-
gramme offline mit RoboPlan erstellen.
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Der Weg...

... zu Ihrem Erfolg.

Planung

Fertigung

Inbetriebnahme

Training

Service

Beratung

Konstruktion

Mit unserem umfassenden „Pre-Service“ betreuen 
wir Ihr Projekt von Anfang an und übertragen unsere 
ganzheitliche Prozesskompetenz auf Ihr Bauteil.

Gemeinsam erarbeiten wir einen Lösungsvorschlag, 
der optimal auf Ihre individuellen Anforderungen 
abgestimmt ist. 

Durch den modularen Aufbau unserer Produktserien 
entwickeln wir für Sie maßgefertigte Lösungen, die 
jeder Produktionsanforderung gerecht werden.

Die Schweißgeräte- und Robotertechnologie ist 
unsere Stärke – mit eingebauter Kernkompetenz: der 
Lichtbogen.

Unsere Spezialisten führen die Installation Schritt 
für Schritt in Ihrer Werkshalle durch und prüfen Ihre 
Anlage auf einwandfreie Funktionalität.

In unserem modernen Trainingszentrum schulen wir 
Ihre Mitarbeiter und Servicetechniker praxisnah für die 
Programmierung, Handhabung und Wartung

Unser Kompetenzteam berät Sie bei allen 
Erweiterungen, Modifizierungen und Überholungen 
Ihrer bestehenden Roboter- und Schweißsysteme. 
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Wartung

Immer zu Diensten

Die kostenlose Service-Hotline steht 
Ihnen in Notfällen jederzeit zur Verfü-
gung. Auch bei Produkten, die teilweise 
mehr als 20 Jahre erfolgreich in Betrieb 
sind, können Ihnen alle Fragen kompe-
tent beantwortet werden.

Service-Hotline
 +49 (0) 27 73 85-132

Maximale Effizienz
für Ihre Schweißanlage

Jede Hardware ist nur so gut, wie die Software, die sie steuert. 
QIROX RoboPlan, das Offline-Programmiersystem für QIROX-
Roboter, sorgt für Höchstleistungen bei Ihren automatisierten 
Schweißvorgängen.
Damit Sie auch in Zukunft immer mit der aktuellen Version von 
RoboPlan effizient arbeiten, haben wir für Sie den QIROX RoboPlan-
Wartungsvertrag zusammengestellt.

QIROX RoboPlan
Wartungsvertrag

Bleiben Sie immer up-to-date

In dem Fall, dass unsere QIROX RoboPlan-Software weiterent-
wickelt oder ergänzt wird, garantieren wir Ihnen kostenlose, 
automatische Updates. So sind Sie jederzeit schneller als der 
Wettbewerb und arbeiten wirtschaftlicher denn je.

Werden Sie fitter in Sachen Offline-Programmierung

Der einzigartige QIROX RoboPlan-Service garantiert Ihnen Hilfe-
stellung zu jeder Zeit. Nutzen Sie unsere kostenfreie Hotline.

Kommen Sie noch schneller zum Ziel

In unserem speziellen Wartungsvertrag ist ein eintägiger QIROX 
RoboPlan-Workshop mit Experten inklusive. Der Workshop findet 
jedes Jahr im Hause CLOOS statt. So bekommen Sie Fachwissen 
aus erster Hand.

(Nachrüstung mit Wartungsvertrag ab RoboPlan-Version 6.0). 
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Mit CLOOS schweißen 

und schneiden Sie ...

…   alle metallischen Werkstoffe!

…   alle Materialstärken von 0,5 
bis 300 mm!

...   mit innovativen Prozessen!

…  wie Sie es brauchen, 
manuell oder automatisiert!

...   effizient und individuell!

...   mit vielen zusätzlichen 
Serviceleistungen!

...   in allen Branchen!

...   weltweit!

...   seit über 100 Jahren!

...   zur vollsten Zufriedenheit!

...   alles aus einer Hand!



Weltweit!
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Carl Cloos Schweißtechnik GmbH
Hauptverwaltung: Carl-Cloos-Straße 1
Zentrallager: Carl-Cloos-Straße 6
35708 Haiger
GERMANY

Telefon +49 (0)2773 85-0
Telefax +49 (0)2773 85-275
E-Mail info@cloos.de
www.cloos.de


